NEMAO0S-04LA

Linearaktuator Schrittmotor

Dieser Linearaktuator basiert auf
einem NEMA 8 Schrittmotor. Durch
das, flir die Baugrof3e, hohe
Drehmoment ist es moglich bei
sehr geringem Platzbedarf hohe
Leistungen in der Linearbewegung
zu erzielen.

HAUPTMERKMALE
Wellenmale
Spezifikation
Anschluss

Schritte pro Umdrehung
Abmessungen
Lieferumfang

LEISTUNGSMERKMALE

@ M3 x4 mm (Einzelwelle)
B20SHD4353-C38L

4 Anschlussleitungen mit
offenen Enden

200
20x22x27,5mm
NEMAO08-04LA Schrittmotor

Haltemoment
Schrittwinkel
Nennspannung
Nennstrom

Anzahl der Phasen
Phasenwiderstand
Phaseninduktivitat
Isolationswiderstand
Isolationsklasse
Tragheitsmoment
Rastmoment

zulass. Temperaturbereich

0,014 Nm
1,8°+5%
5,28V

0,24 A

2

220

6 mH

Min. 100MQ bei 500 V
B (130°C)
2g-cm?
0,002 Nm
-10°C-50°C

LEISTUNGSMERKMALE LINEARAKTUATOR

Linearbewegung pro Schritt

Minimale Schubkraft

WEITERE DETAILS

0,02 mm
0,5 kg bei 600 PPS

Artikelnummer
EAN
Zolltarifnummer

NEMAOQS8-04LA
4250236821696
8501109990
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DREHMOMENTVERLAUF
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THRUST (kg)

STEPS/SEC 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000 3300 3600
RPM 90 180 270 360 450 540 630 720 810 900 990 1080
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